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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gesteilt 
(54) Vorrichtung und Verfahren zum Erfassen einer AufkJeber/Fenster-Position 

(§) Durch die vodiegende Erfindung warden eine Vorrichtung 
und ein Verfahren zum Erfassen einer AufJdeber/Fenster- Po- 
sition bereitgestellt, wobei die Vorrichtung eine Transport- 
vorrichtung, lichtemtttierende Elements, eine Linse, lineare 
Bildwandler, Biidverarbeitungseinrichtungen und eine Koor- 
dinatenberechnungseinheit aufweist. Die Transportvorrich- 
tung transpprtiert einen mit einem Aufkleber oder einem 
Fenster versehenen Gegenstand. Die lichtemittierenden Ele- 
ments beleuchten den durch die Transportvorrichtung trans- 
portierten Gegenstand. Die Linse erzeugt ein Bitd des durch 
die lichtemittierenden Elements beleuchteten Gegenstan- 
des. Die linearen Bildwandler wandeln das auf die Linse 
auftreffende Bildlicht in Bildsignale urn. Die Biidverarbei- 
tungseinrichtungen wandeln die von den linearen Bildwand- 
lern erhaltenen Bildsignale unter Verwendung eines vorge- 
J gebenen Schwellenwertes durch Binarumwandlung in mo- 
nochrome binare Bildsignale um. Die Koordinatenberech- 
nungseinheiten berechnen eine Aufkleber/Fenster- Position 
des Gegenstandes auf der Basis der einem Aufkleber/Fen- 
ster- Randabschnitt entsprechenden binaren Bildsignale von 
den Biidverarbeitungseinrichtungen. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Aufkleber/ 
Fenster-Positionserfassungsvorrichtung zum Erfassen 
der Adressentextposition von Postsachen in einem opti- 5 
schen Klarschriftleser und ein Verfahren 211m Erfassen 
einer Aufkleber/Fenster-Position. 

Ein in der JP-A-5-28309 beschriebener "Adressenpo- 
sitionsdetektor fur Postsachen" ("Address Position De- 
tector for Mair ist eine solche herkdmmliche Aufkle- 10 
ber/Fenster-Positionserfassungsvorrichning. Diese her- 
kommliche Vorrichtung wird nachstehend unter Bezug 
auf die Fig. 13 und 14 beschrieben. Fig. 13 zeigt die 
Anordnung der herkdmmlichen Adressenerfassungs- 
vorrichtung und Fig. 14 die Pegel eines Bildsignals einer 15 
Postsache, deren von einer in Fig. 13 dargestellten Bild- 
eingabeeinheit zugefuhrter Papieroberfiachenabschnitt 
ein geringes Reflexionsvermogen aufweist GemaB 
Fig. 13 weist das von der Bildeingabeeinheit 91 erhalte- 
ne Bildsignal einen dem Reflexionsvermogen der Pa- 20 
pieroberflache und dem Reflexionsvermdgen des Fen- 
sters bzw. des Aufklebers entsprechenden Pegel auf. 
Dieses Bildsignal wird durch einen geeigneten Schwel- 
lenwert in einem Aufkleber/Fenster-Detektor 92 in Bi- 
nardaten umgewandelt, urn eine Aufkleber/Fenster-Po- 25 
sition zu erfassen, wie in Fig. 14 dargestellt 

Wenn die Hdhe der Papieroberflache etwa der Hdhe 
des Aufklebers gleich ist, kann durch Rauschanteile eine 
fehlerhafte Bilderfassung verursacht werden. Aus die- 
sem Grund werden die Hdhe des Papieroberflachenab- 30 
schnitts und die Hdhe des Aufkleber/Fenster-Ab- 
schnitts durch einen Papieroberflachenspannungspegel- 
detektor 93 bzw. einen Aufkleber/Fenster-Spannungs- 
pegeldetektor 94 erfaBt, woraufhin durch einen Pegel- 
differenzdetektor 95 eine Differenz zwischen diesen Pe- 35 
geln bestimmt wird Nur wenn die durch den Pegeldiffe- 
renzdetektor 95 erfaBte Pegeldifferenz einen vorgege- 
benen Wert erreicht oder diesen uberschreitet, wahlt 
eine Aufkleber/Fenster-Auswahleinrichtung 96 das De- 
tektionsergebnis vom Aufkleber/Fenster-Positionsde- 40 
tektor 92 aus. Das Ergebriis der Aufkleber/Fenster-Po- 
sitionserfassung von der Aufkleber/Fenster-Auswahl- 
einrichtung 96 wird einem Adressenpositionsdetektor 
97 zugefuhrt Der Adressenpositionsdetektor 97 erfaBt 
die Adressentextposition gemaB dem Detektionsergeb- 45 
nis vom Aufkieber/Fenster-Positionsdetektor 92. 

Bei Postsachen ist eine Adresse, wie beispielsweise 
der Wohnort und der Name eines Empfangers oder 
Adressaten, allgemein auf einem Aufkleber bzw. in ei- 
nem Fenster beschrieben. Die Position des Aufklebers/ 50 
Fens ters wird erfaBt, um die Lesegenauigkeit der Adres- 
se zu verbessern. D.iu die Adresse der Postsache wird 
allgemein in (1) einem Wohnorttextbereicherfassungs- 
schritt, (2) einem Zeichenerfassungsschritt und (3) einem 
Zeichenerkennungsschritt gelesen. Wie vorstehend be- 55 
schrieben, sind der Wohnort und der Name eines Adres- 
saten auf dem Aufkleber bzw. im Fenster der Postsache 
beschrieben. Daher wird die Position des Fensters/ Auf- 
klebers der Postsache erfaBt, um die Genauigkeit der 
"(1) Wohnorttextbereichserfassung" und dadurch des 60 
Adressenlesevorgangs zu verbessern. 

Bei derartigen herkdmmlichen Adressenerfassungs- 
vorrichtungen fur Postsachen wird, wenn zwischen dem 
Aufkleber/Fenster-Abschnitt und dem Papieroberfia- 
chenabschnitt keine Hdhendifferenz vorhanden ist, d. h., 65 
wenn das Reflexionsvermdgen des Aufkl bers demjeni- 
gen der Papieroberflache gleich ist, durch die Aufkle- 
ber/Fenster-Auswahleinrichtung die Aufkleber/Fen- 



ster-Positionsinformation immer aufier Acht gelassen. 
Die Aufkleberposition kann nicht rfaBt werden, wo- 
durch sich ein prinzipielles Problem bei der Erfassung 
ergibt Beispielsweise kann ein auf einen braunen Um- 
schlag aufgeklebter weiBer Aufkleber erfaBt werden. 
Ein Aufkleber mit der gleichen Farbe wie diejenige des 
Umschlags, z. B. ein auf einen weiBen Umschlag aufge- 
klebter weiBer Aufkleber, kann jedoch nicht erfaBt wer- 
den. 

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Auf- 
kleberpositionserfassungsvorrichtung, durch die die Po- 
sition eines Aufklebers auch dann erfaBt werden kann, 
wenn das Reflexionsvermdgen des Hintergrunds eines 
Umschlags demjenigen des Aufklebers nahezu gleich 
ist, und ein Verfahren zum Erfassen einer Aufkleber/ 
Fenster-Position bereitzustelien. Diese Aufgabe wird 
durch die Merkmale der Patentanspriiche gelost 

Fig. 1 zeigt ein Blockdiagramm zum Darstellen einer 
ersten Ausfflhrungsform einer erfindungsgemaBen Auf- 
kleberpositionserfassungsvorrichtung; 

Fig. 2A und 2B zeigen vergroBerte Ansichten des 
Randabschnitts eines Aufklebers in einem Zustand, bei 
dem der Aufkleber auf einem transportierten Umschlag 
die Position der optischen Achse einer Linse erreicht; 

Fig. 3A und 3B zeigen Ansichten zum Erlautern der 
Zustande der Reflexion am Randabschnitt des Aufkle- 
bers, wenn Strahlen von einem in Fig. 1 dargestellten 
Iichtemittierenden Element konvergent bzw. divergent 
ausgerichtet sind; 

Fig. 4 zeigt ein Blockdiagramm einer Anordnung ei- 
ner in Fig, 1 dargestellten Bildverarbeitungseinrich- 
tung; 

Fig. 5A zeigt eine Darstellung von in einem in Fig. 4 
dargestellten Mehrwert-Bildspeicher gespeichert n 
Umschlagbilddaten; 

Fig. 5B zeigt ein Profil zum Darstellen von Signalpe- 
geln auf der Linie A-A 7 von Fig. 5A; 

Fig. 6 zeigt ein Blockdiagramm der Anordnung einer 
in Fig. 1 dargestellten Koordinatenberechnungseinheit; 

Fig. 7 zeigt eine Darstellung von in einem Binarbild- 
speicher in Fig. 6 gespeicherten binaren oder dualen 
Bilddaten; 

Fig. 8A bis 8C zeigen jeweils vergrdBerte Ansichten 
zum Darstellen der Zustande eines Fensterrandab- 
schnitts, wenn ein anstatt mit einem Aufkleber mit ei- 
nem Fenster versehener Umschlag die Position der op- 
tischen Achse der Linse durchlauft; 

Fig. 9 zeigt ein Gesamtblockdiagramm einer Adres- 
senlesevorrichtung, die eine erfindungsgemaBe Aufkle- 
ber/Fenster-Positionserfassungsvorrichtung aufweist; 

Fig. 10 zeigt ein Blockdiagramm einer zweiten Aus- 
ftihrungsform einer erfindungsgemaBen Aufkleberposi- 
tionserfassungsvorrichtung; 

Fig. 11 zeigt ein Blockdiagramm der Anordnung der 
in Fig. 10 dargestellten Bildverarbeitungseinrichtung; 

Fig. 12A und 12B zeigen in einem in Fig. 11 darge- 
stellten Binarbildspeicher gespeicherte binSre Bilder; 

Fig. 13 zeigt ein Blockdiagramm einer herkdmmli- 
chen Umschlagadressenerfassungsvorrichtung; und 

Fig. 14 zeigt eine Impulsdarstellung eines Bildsignals 
eines Umschlags, dessen von einer in Fig. 13 dargestell- 
ten Bildeingabeeinheit zugefuhrter Papieroberfiachen- 
abschnitt ein geringes Reflexionsvermogen aufweist 

Di vorliegende Erfindung wird nachstehend unter 
Bezug auf bevorzugte Ausfuhrungsformen ausfuhrlich 
beschrieben. 

Fig. 1 zeigt eine erste Ausfuhrungsform einer erfin- 
dungsgemaBen Aufkleberpositionserfassungsvorrich- 
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tung. Die vorliegende Erfindung wird auf Postsacfaen 
angewendet, bei denen in Fig. 1 ein weiBer Aufkleber 
auf einem weiBen Umschlag aufgeklebt ist Gem&B 
Fig. 1 wird eine Postsache 3 (nachstehend als Umschlag 
bezeichnet), wiebeispielsweise ein Umschlag, auf einer 
Transportvorrichtung 1 in eine durch einen Hohlpfeil 
dargestellte Richtung bewegt An entgegengesetzten 
Seitenabschnitten der Transportvorrichtung 1 angeord- 
nete photoelektrische Detektoren 2a und 2b erfassen 
den Durchgang des entlang der Transportvorrichtung t 
transportierten Umschlags 3 und flihren einer Steue- 
rungseinrichtung 6 ein Bildempf angs-Zeitsignal zll 

Ein Detektor 5f zum Erfassen der vorderen Aufklebe- 
rendposition und ein Detektor 5r zum Erfassen der hin« 



strahltes Licht wird wahrend des Transports yom Um- 
schlag 3 reflektiert und dieses reflektierte Licht durch 
die Linse 52f fokussiert Das fokussierte Licht wird 
durch den linearen Bildwandler 53f photoelektrisch urn- 
5 gewandelt Die optische Achse 13f der Linse 52f ist 
senkrecht zur Oberflache der Transportvorrichtung 1 
ausgerichtet, so daB das Sehf eld sich auch dann nicht 
Sndert, wenn die H5he des Umschlags sich andert 
Durch die Dicke des Aufklebers 4 wird, wie in Fig. 2A 
to dargestellt am vorderen Ende des auf den Umschlag 3 
aufgeklebten Aufklebers 4 eine Stufe gebildet Eine 
Normale 14 zu einer kleinen Kurvenflache eines Rand- 
abschnitts 42 des Aufklebers 4 andert wahrend des 
Transports des Umschlags 3 ihre Richtung allmahlich 



teren Aufkleberendposition erfassen die vordere und 15 von einer etwa horizontalen Ausrichtung auf eine verti- 



die hintere Endposition eines auf den Umschlag 3 aufge- 
klebten Aufklebers 4 und geben Koordinatenwerte fur 
die vordere bzw. die hintere Endposition des Aufklebers 
aus. Die Steuerungseinrichtung 6 empfangt die Detek- 
torsignale von den photoelektrischeri Detektoren 2a 
und 2b als Triggersignale zum Steuern verschiedener 
Verarbeitungsfunktionen einschliefilich des Bildemp- 
f angs an den Detektoren' 5f und 5r zum Erfassen der 
vorderen bzw. der hinteren Aufkleberendposition. 



kale Ausrichtung bezOglich einer Umschlagoberfiache 
31 oder einer Aufkleberoberflache 41. Wahrend dieser 
RichtungsSnderung tritt notwendigerweise ein Punkt 
auf, an dem ein zwischen der optischen Achse 13 der 
20 Linse und der Normalen 14 zur reflektierenden Oberfla- 
che gebildeter Winkel dem zwischen dem Beleuch- 
tungslicht 15 und der Normalen 14 gebildeten Winkel 
gleich ist (al — a2), wie in Fig. 2B dargestellt 
Zu diesem Zeitpunkt fallt durch den Randabschnitt 42 



Der Detektor 5f zum Erfassen der vorderen Aufkle- 25 des Aufklebers 4 regelmSBig oder gerichtet reflektiertes 



berendposition weist ein lichtemittierendes Element 51f 
als Lichtquelle zum Beleuchten des Umschlags 3 auf. Ein 
durch Beleuchten des Umschlags durch das lichtemittie- 
rende Element 51f efhaltenes Bild wird durch eine Linse 
52f fokussiert und durch einen linearen Bildsensor oder 
-wandler 53f photoelektrisch umgewandelt Das photo- 
elektrisch umgewandelte Bildsignal vom linearen Bild- 
wandler 53f wird durch eine Bildverarbeitungseinrich- 
tung 54f in ein bin&res oder duales (monochromes) Bild 
umgewandelt Das binare Bild wird einer Koordinaten- 
berechnungseinheit 55f zugeftihrt, durch die der Koor- 
dinatenwert des vorderen Aufklebereiides berechnet 
wird. 

Der Aufbau des Detektors 5r zum Erfassen der hinte- 
ren Aufkleberendposition ist mit dem Aufbau des De- 
tektors 5f zum Erfassen der vorderen Aufkleberendpo- 
sition identisch. Im einzelnen weist der Detektor 5r zum 
Erfassen der hinteren Aufkleberendposition ein licht- 
emittierendes. Element 51r, eine Linse 52r, einen linea- 



Licht auf den linearen Bildwandler 53f. Mit Ausnahme 
dieses Zeitpunkts, d h. immer dann, wenn der Winkel 
zwischen der optischen Achse 13 und der Normalen 14 
der reflektierenden Oberflache dem Winkel zwischen 
30 dem Beleuchtungslicht 15 und der Normalen 14 nicht 
gleich ist (al «= a2), f ailt von der Aufkleberflache 41 und 
von der Umschlagflache 31 gestreutes Licht auf den 
linearen Bildsensor 53f. Daher kann, wie nachstehend 
beschrieben, der Stuf enabschnitt des Aufklebers 4, d. h. 
der Randabschnitt 42 des Aufklebers 4, als aufgehellter 
Bereich erfaBt werden, der heller erscheint als der Hin- 
tergrund des Umschlags. 

Ein vom lichtemittierenden Element 5 If emittierter 
Lichtstrahl 11 ist vorzugsweise ein konvergenter Licht- 
strahL wie in Fig. 3A dargestellt In diesem Fall wird ein 
durch den Randabschnitt 42 des Aufklebers 4 reflektier- 
ter Lichtstrahl 12 zur Richtung der Linse 52f konvergent 
ausgerichtet Dadurch kann im Vergleich zu einem di- 
vergent oder parallel emittierten Lichtstrahl 11 der Si- 
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ren Bildwandler 53r, eine Bildverarbeitungseinrichtung 45 gnalpegel des aufgehellten Bereichs erhoht werden, wie 



54r und eine KLoordinatenberechnungseinheit 55r auf. 
Der Detektor 5r zum Erfassen der hinteren Aufklebe- 
rendposition unterscheidet sich vom Detektor 5f zum 
Erfassen der vorderen Aufkleberendposition dadurch, 
daB die Richtung des vom lichtemittierenden Element 
51r auf den Umschlag 3 eingestrahlten Lichts bezugiich 
der optischen Achse 13f der Linse 52f des Detektors 5f 
zum Erfassen der vorderen Aufkleberendposition urn 
180° umgekehrtist 

Nachstehend wird eine Arbeitsweise dieser Ausfilh- 
rungsform unter Bezug auf die Fig. 2A und 2B bis Fig. 7 
beschrieben. Die Arbeitsweise des Detektors 5f zum 
Erfassen der vorderen Aufkleberendposition ist mit der- 
jenigen des Detektors 5r zum Erfassen der hinteren 
Aufkleberendposition identisch, so daB nur der Detek- 
tor 5f zum Erfassen der vorderen Aufkleberendposition 
exemplarisch dargestellt wird. 

Der Umschlag 3 mit dem Aufkleber 4 wird durch die 
Transportvorrichtung 1 in die durch den Hohlpfeil dar- 



in Pig. 3B dargestellt 

Die Steuerungseinrichtung 6 verwendet die Durch- 
gangssignale von den photoelektrischen Detektoren 2a 
und 2b als Start-Triggersignale und gibt ein Bildemp- 
fangs-Startsignal an die Bildverarbeitungseinrichtung 
54f aus, wenn eine zum Empfangen des Bildes des Um- 
schlags 3 erforderliche vorgegebene geeignete Zeitdau- 
er verstrichen ist GemaB Fig. 4 wird das durch den 
linearen Bildwandler 53f erhaltene Bildsignal durch die 
Bildverarbeitungseinrichtung 54f unter Verwendung 
des Bildempfangs-Startsignals von der Steuereinrich- 
tung 6 als Triggersignal empfangen. Das empfangene 
Bildsignal wird durch einen Analog/Digital-(A/D- 
)Wandler 541, der die Bildverarbeitungseinrichtung 54f 
60 bildet, quantisiert Das erhaltene Digitalsignal wird in 
einem Graustufen-Bildspeicher 542 gespeichert 

Wie in Fig. 5B dargestellt, weisen ein einen Zeichen- 
abschnitt darstellendes Signal 33, ein einen Postcoder- 
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ahmenabschnitt darstellendes Signal 32, ein den hinte- 
gesteDte Richtung bewegt Die photoelektrischen De- 65 ren Endabschnitt des Randabschnitts des Aufklebers 4 
tektoren 2a und 2b erfassen den Durchgang der Hfllle 3 darstell ndes Signal 34 und ein den hinteren Endab- 
und fuhren der Steuerungseinrichtung 6 Durchgangssi- schnitt des Umschlags darstellendes Signal 36 geringere 
gnale zu. Vom lichtemittierenden Element 51 abge- Peg 1 auf als ein die flachen Abschnitte des Umschlags 3 
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und des Aufklebers 4 darstellendes Signal 35. Anderer- 
seits weis n ein den vorderen Endabschnitt des Urn- 
schlags darstellendes Signal 37 und ein d n vorderen 
hndabschmtt des Randabschnitts des Aufklebers 4 dar- 
stellendes Signal 37 hohere Pegel auf als das die flachen 
Abschnitte des Umschlags 3 und des Aufklebers 4 dar- 
stellende Signal 35. 

In einem in Fig. 4 dargestellten Schwellenwertspei- 
cher 544 ist ein Schwellenwert Th voreingestellt, der 



grdBer ist als der Signalpegei des die flachen Abschnittl * m8 t ■ W 5 den - wenn ein Fenster ™ Umschlag 

der Hulle 3 und &&^%t££££gS£ 10 l£ZA2£Z£^ M ™ Jt 



position werden identische Funktionen ausgefiihrt, um 
horizontale und vertikale Koordinatenwerte x2 und y2 
und eine Breite w2 des hinteren Endes des Aufklebers 4 
zu berechnen. Diese berechneten Werte werden darauf- 
nin extern ausgegeben. 

Bei der vorstehenden AusfQhrungsform ist ein Auf- 
Weber 4 auf der oberen Flache des Umschlags 3 aufge- 
klebt Eme ahnliche Positionserfassung kann jedoch 
auch ausgefiihrt werden, wenn ein Fenster im Umschlag 



der Hulle 3 und des Aufklebers 4 darstellenden Signals 
35. Das im Mehrwert-Bildspeicher 542 gespeicherte 
quanusierte Bildsignal wird durch eine Binarumwand- 
lungsemheit 543 unter Verwendung des im SchweUen- 
wertspeicher 544 gespeicherten Schwellenwerts Th in 
Binardaten umgewandelt Das Ergebnis wird der Koor- 
dinatenberechnungseinheit 55f zugefQhrt 

GemaB Fig. 6 wird das binare Bildsignal von der Bild- 
verarbeitungseinrichtung 54f einem Binarbildspeicher 
56 der Koordmatenberechnungseinheit 55f zum Berech- 
nen des Koordinatenwertes der vorderen Endposition 
«!, ^^ ebers zugefiihrt Ein Horizontalzahler 551 
zahlt die Anzahl weiBer Bildelemente auf jeder horizon- 
talen Ume (dh, einer senkrecht zur Umschlagtrans- 
portnchtung verlaufenden Linie) des im BinarbUdspei- 
cher 56 gespeicherten binSren Bildes. Die Zahlwerte 
werden sequentieil in einem Horizontalprojektionsmu- 
sterspeicher552gespeichert 

Zu diesem Zeitpunkt wird die Information bezuglich 
des vorderen Endabschnitts des Umschlags 3 ein 
Rauschsignal und wird gemSB einem in einem Speicher 
553 fur einen ungiiltigen Bereich vorgegebenen Hori- 
zon talprojektionssperrbereich aus dem Zahlbereich eli- 
T^t^ ^^"^Projektionssperrbereich ist 

durch den Abstand von den photoelektrischen Detekto- 
ren 2a und 2b zum Sehfeld eirier Kamera und die Ge- 
schwindigkeit der Transportvorrichtung 1 f estgelegt 

Im Horizontalprojektionsmusterspeicher 552 wird 
em m Fig. 7 dargestelltes Horizontalprojektionsmuster 
erzeugt Diese Honzontalprojektionsmusterdaten wer- 
den der Bmarumwandlungseinheit 554 zugefuhrt und 
unter Verwendung eines im SchweUenwertspeicher 555 
voremgestellten Schwellenwertes Thh in Binardaten 

klebers 4 berechnet wird. 68 Auf * 45 ZU £ E ^ ass ? n de . r ^ren Aufldeberendposition erfaBt 

Ein Vertikalzahler 556 zahlt die Anrahl ™»iiw r;m u- g \- Zeigt . euie Adre ssenlesevorrichtung, die durch 

elemente auf jeder vertikS LM^Te^pM S^SST?" AuMe . b t r ^^-BUdspfichers 7, ei 

zurUmscMagtransportrichtungverS Zeichenerfassungseinheit 8, einer Zeichenerken- 

diesem Zeitpunkt wn-ddnlK JT 8 "?^ ^ «2 ner Sichtanzeige 10 zur in Fig. 1 

einem Gultigkeitsbereiehspekher ^TvoreSeSen 5 ° SSKSf H ^ b ^ osi ti ons ^sungsvorrichtung 

Vertikalprojektionsgultigkeitsbereichs be<S T erhalten wird. GemaB Kg. 9 kann wahlweise die vorde- 

MittelwertderberechnS veSenS re Endposmon des Aufklebers 4 oder die hintere Endpo- 

derenEndesdesAufldebeSreSpn^ I S^S/T? FS ^ WCrden « so daB das * e " 
Dadurch wird ein in Fig 7 dareesteUtes Vertik.m^ US T^ 5f e !? en Detekt °r zum Erfassen der vorde- 
jektionsmuster cr^^^^SS?Srta * TJ^!^^^^^^^^ 
Fig. 7 zur bequemen Darstellung schwarz dargestellt 
Uas Verfakalprojektionsmuster wird durch eine BinMr- 
umwandlungseinheit 559 unter Verwendung eines in ei- 
nem SchweUenwertspeicher 550 voreingestellten 
Schwellenwertes Thv in Binardaten umgewandelt Ein 
honzontaler Koordinatenwert xl und eine Breite wl 
des vorderen Endes des Aufklebers 4 werden berechnet 
und zusammen mit dem vertikalen Koordinatenwert yl 
des vorderen Endes des Aufklebers 4 ausgegeben. 

Vorstehend wurde der Detektor 5f zum Erfassen der 
vorderen Aufldeberendposition beschfieben. Durch den 
Detektor 5r zum Erfassen der hinteren Aufkleberend- 



einem Fenster beschrieben. 

In den Fig. 8a, 8b und 8c sind Zustande dargestellt bei 
denen wahrend des in Fig. 1 dargestellten Transport- 
vorgangs em Fensterrahmen eines Umschlags die Posi- 
15 uon der optischen Achse einer Linse durchlauft An ei- 

P^ct^^-^ 11 ? 611 i 42 , des U ^Wags 3 mit einem 
Fenster 104 ist eme Stufe ausgebildet wie in Fig.8A 

SS*f h n mC N ° rn i ale 14 einer ktelnen gekrummten 
Flache des Fensterrahmens 142 andert bezQglich der 
20 Umschlagoberflache 31 oder der Fensterflache 141 
rS.? d u S Tr ^ s P° rts des Umschlags 3 ihre Richtung 
allmahlich von emer nahezu horizontalen Ausrichtung 
zu einer vertikalen Ausrichtung. Wahrend dieser Rich- 
hmgsinderung tritt notwendigerweise ein Punkt auf, an 
25 dem e m zwischen der optischen Achse 13 der Linse und 
der Normalen 14 zur reflektierenden Flache gebildeter 
wmkel dem zwischen dem Beleuchtungslicht 15 und der 
Normalen 14 gebildeten Wmkel gleich ist (al = a2), wie 
in Fig. 8b dargestellt ' 
30 Zu diesem Zeitpunkt failt vom Fensterrahmen 142 
regelmaBig oder gerichtet reflektiertes Ucht und ge- 
sfreutes Licht von einem Abschnitt der Fensterflache 
141 undememAbschnittderUmschlagflache Sl auf den 
Imearen Bildwandler 53f. Der Stufenabschnitt des Fen- 
35 sterranmens 142 wird als aufgehelltef Bereich erfaBt 
der heller erschemt als der Hintergrund. Die Position 
des Fensters 104 wird ahnlich wie beim Aufkleber 4 
erfaBt In ' diesem Fall ist die Richtung der Stufe des 
Fensters 104 derjenigen des Aufklebers 4 bezQglich der 
40 Transportnchtung des Umschlags 3 entgegengesetzt 
Aus diesem Grund wird das hintere Ende dis Fenster- 
rahmens 142 durch den Detektor 5f zum Erfassen der 
vorderen Aufldeberendposition und die vordere Endpo- 
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— -x -™ uwa nuii^i en rcnsierran- 

menendposition bezeichnet Weil wahlweise die hintere 
Endposition des Aufklebers oder die vordere Endposi- 
tion des Fensterrahmens erfaBt werden kann, bezeich- 
net das Bezugszeichen 5r einen Detektor zum Erfassen 
der hinteren Aufldeberendposition bzw. der vorderen 
Fensterrahmenendposition. 

Bei dieser Adressenlesevorrichtung werden ein vom 
Detektor 5f zum Erfassen der vorderen Aufldeberend- 
position bzw. der hinteren Fensterrahmenendposition 
ausgegebener Koordinatenwert fur die vorder Auflde- 
berendposition bzw. die hintere Fensterrahmenendposi- 
tion und em durch den Detektor 5r zum Erfassen der 
nmteren Aufldeberendposition bzw. der vorderen Fen- 
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sterrahmenendposition ausgegebener Korrodinaten- 
wert fQr die hintere Aufkleberendposition bzw. die vor- 
dere Fensterrahmenendposition dem Aufkleber/Fen- 
ster-Bildspeicher 7 zugeftthrt Im Aufkleber/Fenster- 
Bildspeicher 7 wird unter Verwendung des vom Aus- 
gang der Bildverarbeitungseinrichtung 54f gemaB dem 
Koordinatenwert der vorderen Aufkleberendposition 
bzw. der hinteren Fensterrahmenendposition und dem 
Koordinatenwert der hinteren Aufkleberendposition 
bzw. der vorderen Fensterrahmenendposition erhalte- 
nen binaren Umschlagbildes ein Bild des Aufkleber/ 
Fenster-Abschnitts gespeichert Die Zeichenerfassungs- 
einheit 8 teilt^ein Bild der im Aufkleber/Fenster-Bild- 
speicher 7 gespeicherten Bilder in Einheiten von Zei- 
chen auf. Die Zeichenerkennungseinheit 9 fiihrt eine 
Erkennungsfunktion bezQglich einem Bild in Einheiten 
von Zeichen aus, und das Ergebnis der Zeichenerken- 
nung wird auf der Sichtanzeige 1 0 dargestelit 
Nachstehend wird die zweite Ausfuhrungsform der 



cher 545 zum Speichern eines binaren Bildes von der 
Binarumwandlungseinheit 543, eine Recheneinheit 546 
fur lineare Gleichungen zum Berechnen einer linearen 
Gleichung bezQglich dem im Binarbildspeicher 545 ge- 
5 speicherten binaren Bild, eine Abstandsber echnungsein- 
heit 547 zum Berechnen von Abstanden zwischen alien 
weiBen Bildelementen und der durch die Recheneinheit 
546 fur lineare Gleichungen berechneten linearen Glei- 
chung und ein Addierglied 548a zum Berechnen der 
io Summe der Abstande von der Abstandsberechnungs- 
einheit 547. Die Positionserfassungsvorrichtung weist 
auBerdem eine Zuverlassigkeitsbestimmungseinheit548 
auf, urn den Schwellenwert des Schweilenwertspeichers 
544 zu andern, wenn die Summe vom Addierglied 548a 
15 groBer ist als ein vorgegebener Wert 

Nachstehend wird unter Bezug auf Fig. 10 eine Ar- 
beitsweise der zweiten Aiisfilhrungsform beschrieben. 
Das nach dem Einstrahlen von Beleuchtungslicht (Wel- 
lenlangenband XI) vom lichtemittierenden Element 51a 



vorliegenden Erfindung unter Bezug auf die Fig. 10 und 20 durch den Umschlag reflektierte Licht 16 wird durch die 



11 beschrieben. 

Fig. 10 zeigt eine zweite Ausfuhrungsform einer er- 
findungsgemaBen Aufldeberpositionserfassungsvor- 
richtung und Fig. 1 1 eine andere Anordnung der in den 
Fig. 1 und 10 dargestellten Bildverarbeitungseinrichtun- 
gen. 

Bei der in Fig. 1 dargestellten ersten Ausfahrungs- 
form werden zwei Linsen 52f und 52r verwendet, um 
Interferenzen zwischen den von den beiden lichtemittie- 
renden Eiementen51f und 51 r abgestrahlten Lichtstrah- 
len zu verhindern, wobei zwischen diesen beiden Linsen 
ein Zwischenraum vorgesehen sein muB. Im Gegensatz 
dazu ist bei der in Fig. 10 dargestellten AusfOhrungs- 
form nur eine Linse 52 vorgesehen, um eine kompakte 
Anordnung zu erhalten. 

GemaB Fig. 10 weist eine Positionserfassungsvorrich- 
. tung bei der zweiten Ausfuhrungsform auf: lichtemittie- 
rende Elemente 51a und 51b, die in der Transportrich- 
tung eines Umschlags 3 hintereinander angeordnet sind, 



Linse 52 f okussiert, durch den halbdurchlassigen Spiegel 
57 reflektiert und durch das Filter 58a dem linearen 
Bildwandler 53a zugefiihrt Andererseits wird das nach 
dem Einstrahlen von Beleuchtungslicht (Wellenlangen- 
25 band X2) vom lichtemittierenden Element 51b durch den 
Umschlag 3 reflektierte licht 16 durch die Linse 52 
fokussiert und vom halbdurchlassigen Spiegel 57 durch- 
gelassen. Das Licht wird daraufhin tiber das Filter 58b 
dem linearen Bildwandler 53b zugefiihrt 

Die nachfolgende Verarbeitung ist mit der bei der 
ersten Ausftihrungsform ausgefiihrten Verarbeitung 
identisch und wird kurz beschrieben. Die Bildverarbei- 
tungseinrichtungen 54a und 54b verarbeiten die Bildsi- 
gnale von den linearen Bildwandlern 53a und 53b gemaB 
Anweisungen von der Steuerungseinrichtung 6. Die Ko- 
ordinatenberechnungseinheiten 55a und 55b berechnen 
die Koordinatenwerte der vorderen und der hinteren 
Aufkleberenden aus den binaren Bildern von den Bild- 
verarbeitungseinrichtungen 54a und 54b und ftihren die 
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so daB deren optische Achsen senkrecht aufeinander 40 Koordinatenwerte einer externenVorrichtungzu. 



stehen, um Lichtstrahlen mit Wellenlangen XI bzw. X2 
auszustrahlen, eine Linse 52, die derart angeordnet ist, 
daB ihre optische Achse 13 senkrecht zur Oberflache 
des Umschlags 3 ausgerichtet ist, einen halbdurchlassi- 
gen Spiegel 57, der derart angeordnet ist, daB dessen 
Oberflache einen Winkel von 45° bezugiich der opti- 
schen Achse 13 der linse 52 bildet, BandpaBfilter 58a 
und 58b zum Filtern des durch den halbdurchlassigen 
Spiegel 57 reflektierten Lichts (Wellenlange XI) und des 



Ein zum Umwandeln eines Bildes in der Binarum- 
wandlungseinheit 543 in Binardaten verwendeter 
Schwellenwert Th (Fig. 5) wird in den nachf olgenden 
Schritten durch die in Fig. 1 1 dargestellten und in der 
45 zweiten AiisfQlirungsform verwendeten Bildverarbei- 
tungseinrichtungen 54a und 54b bestimmt Diese Verar- 
beitung zum Bestimmen des Schwellenwertes wird aus- 
gefuhrt, um auf der Basis der Voraussetzung, daB eine 
Seite eines Aufklebers, die Ziel der Erfassung ist, linear 



vom halbdurchlassigen Spiegel 57 durchgelassenen 50 ist, festzustellen, ob ein bei der Binarumwandlung ver- 



Lichts (Wellenlange 12), lineare Bildwandler 53a und 
53b, die nur auf das durch deh halbdurchlassigen Spiegel 
57 reflektierte Licht (Wellenlangenband XI) bzw. das 
vom halbdurchlassigen Spiegel 57 durchgelassene Licht 
(Wellenlangenband X2) empfindlich sind, Bildverarbei- 
tungseinrichtungen 54a und 54b zum Verarbeiten von 
Bildsignalen von den Bildwandlern 53a und 53b gemaB 
entsprechenden Anweisungen von einer Steuerungsein- 
richtung 6 und Koordinatenberechnungseinheiten 55a 
und 55b zum Berechnen der Koordinatenwerte des vor- 
deren und des hinteren Aufkleberendes von den binaren 
Bildern von den Bildverarbeitungseinrichtungen 54a 
bzw. 54b. 

Wie in Fig. 1 1 dargestelit, weist die Bildverarbei- 
tungseinrichtung 54a zusatzlich zum A/D-Wandler 541, 
dem Mehrwert-Bildspeicher 542, der Binarumwand- 
lungseinheit 543 und dem Schwellenwertspeicher 544, 
die in Fig. 4 dargestelit sind, auf: einen Binarbildspei- 
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wendeter Schwellenwert geeignet ist 

Nachstehend wird die Arbeitsweise der in Fig. 1 1 dar- 
gestellten Anordnung unter Bezug auf die Fig. 12A und 
12B beschrieben. Die Fig. 12A und 12B zeigen ein erstes 
und ein zweites binares Bild, die im in Fig. 1 1 dargestell- 
ten Binarbildspeicher 545 gespeichert sind. WeiBe Bild- 
elemente sind zur bequemen Darstellung schwarz dar- 
gestelit Die binaren Bilder weisen verschiedene 
Schwellenwerte auf. 

GemaB Fig. 12A sind Abstande zwischen der gena- 
herten linearen Gleichung und einigen weiBen Bildele- 
menten aufgrund einer hohen Anzahl von Rauschkorn- 
ponenten groB, so daB der Schwellenwert als ungeeig- 
net betrachtet wird. GemaB Fig. 12B liegen nahezu alle 
weiBen Bildelemente auf der genaherten linearen Glei- 
chung, wobei die Abstande zwischen der linearen Glei- 
chung und den weiBen Bild lementen gering sind; so 
daB der Schwellenwert als geeignet betrachtet wird. Die 
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Steuerung zwischen den Schritten wird durch die Steue- 
rungseinrichtung 6 ausgefuhrt 

Schritt 1 : Die Bmarumwandlungseinheit 543 fuhrt un- 
ter Verwendung eines Anfangsschwellenwertes eine Bi- 
narumwandlung aus. 

Schritt 2: Die Einheit 546 zum Berechnen einer linea- 
ren Gleichung bestimmt eine lineare Gieichung (1) 
durch die Methode der kleinsten Quadrate unter Ver- 
wendung des binaren Bildes vom Binarbildspeicher 545: 



10 



ax -f by + c = 0 (1) 

Schritt 3: Die Abstandsberechnungseinheit 547 be- 
rechnet die kurzesten Abstande zwischen der durch 
Gleichung (1) dargestellten Linie und weiBen Bildele- 
menten Pi(xi,yi), <± h. Langen di von Senkrechten zwi- 
schen der Linie und alien weiBen Biidelementen, durch 
Gleichung (2): 

di * jaxi + byi + c|/(a 2 + b 2 ) 1 ' 2 (2) 

Durch das Addiergiied 548a wird eine Summe S von 
durch die Gleichung (2) erhaltenen Abstanden di fiir die 
weiBen Bildeiemente berechnet: 

S«£di (3) 

Die Gleichungen (2) und (3) dienen lediglich dazu, die 
Plausibilitat bzw. Eignung des Schwellenwertes darzu- 
stellen und kdnnen durch andere geeignete mathemati- 
sche Ausdrucke ersetzt werden. 

Schritt 4: Die Zuverlassigkeitsbestimmungseinheit 
548 vergleicht die bei Schritt 3 erhaltene Summe der 
kurzesten Abstande mit einem vorgegebenen Wert 
Wenn die Summe den vorgegebenen Wert Gberschrei- 
tet, wird der Schwellenwert des Schwellenwertspei- 
chers 544 verandert Die Verarbeitung kehrt daraufhin 
zu Schritt 1 zurtick, urn die nachfolgenden Arbeitsschrit- 
te zu wiederholen. 

Wie in Fig. 11 dargestellt, kann durch Andern des 
Schwellenwertes im Schwellenwertspeicher 544 eine 
hohere Genauigkeit der Positionserfassung erreicht 
werden als bei der in Fig. 4 dargestellten Anordnung. 
D.h., bei der in Fig. 4 dargestellten Anordnung kann, 
well ein im Schwellenwertspeicher 544 fest gespeicher- 
ter Schwellenwert zum Umwandeln der Daten in Binar- 
daten verwendet wird, das Bild des Rands verschmiert 
sein, oder auf der Papieroberflache kann ein Rauschsi- 
gnal iiberiagert werden. Dadurch wird die Genauigkeit 
der Positionserfassung vermindert Im Gegensatz dazu 
kann bei der in Fig. 11 dargestellten Anordnung, weil 
der im Schwellenwertspeicher 544 gespeicherte Schwel- 
lenwert durch die Einheit 546 zum Berechnen einer li- 
nearen Gleichung, die Abstandsberechnungseinheit 547 
und die Zuverlassigkeitsbestimmungseinheit 548 auf ei- 
nen geeigneten Wert geandert werden kann, ein geeig- 
netes Randbild erhalten werden, wodurch die Genauig- 
keit der Positionserfassung verbessert wird. 

Bei der zweiten Ausfuhrungsform k6nnen lineare 
Farbbildwandler mit gleichen Kennlinien bzw. -grSBen 
wie die der Filter 58a und 58b an Stelle der Filter 58a 
und 58b verwendet werden. Die gleiche Wirkung wie 
vorstehend beschrieben kann durch die Verwendung 
eines dichroitischen Spiegels erhalten werden, der gebil- 
det wird, wenn der halbdurchlassig Spiegel 57 w llen- 
langenselektiv ist Postsachen wurden durch ein Beispiel 
dargestellt, bei dem auf der Oberfiache eines Umschlags 
ein Aufkieber aufgeklebt ist Ahnlich kann jedoch, auch 



wenn in einem Umschlag ein Fenster ausgebildet ist, die 
Position des Fensters auf die gleiche Weise wie in den 
Fig. 8A bis 8C dargestellt rfaBt werden. 

Bei der ersten und bei der zw iten Ausfuhrungsform 
5 werden lineare Bildwandler als photoelektrische Wand- 
lereinrichtungen verwendet Die gl iche Wirkung wie 
vorstehend beschrieben kann jedoch auch erzielt wer- 
den, wenn andere photoelektrische Wandlereinrichtun- 
gen, wie beispielsweise Flachenbildwandler oder Bild- 
io abtast- oder -aufnahmerdhren, verwendet werden. Bei 
der ersten Ausfuhrungsform wird die in Fig. 4 darge- 
stellte Bildverarbeitungsvorrichtung verwendet, und bei 
der zweiten AusfOhrungsform wird die in Fig. 1 1 darge- 
stellte Bildverarbeitungseinrichtung verwendet Bei der 
15 ersten Ausfuhrungsform und bei der zweiten Ausfuh- 
rungsform konnen jedoch die in Fig. 11 oder die in 
Fig. 4 dargestellte Bildverarbeitungseinrichtung ver- 
wendet werden. 

Wie gemaB der vorstehenden Beschreibung verdeut- 
20 licht wurde, kann erfindungsgemaB, auch wenn das Re- 
flexionsvermdgen des Hintergrundes, wie beispielswei- 
se eines Umschlags, demjenigen eines Aufklebers gleich 
ist, wenn beispielsweise ein weiBer Aufkieber auf einem 
weiBen Umschlag aufgeklebt ist, die Position des Auf- 
25 klebers erf aBt werden. 
Fig.1 

5r Detektor zum Erfassen der hinteren Aufkleberend- 
position 

6 Steuerungseinrichtung 
30 55r, f Koordinatenberechnungseinheit 
54r, f Bildverarbeitungseinrichtung 
label trail end pos. coord. vaL 
Koordinatenwert der hinteren Aufkleberendposition 
label lead, end pos. coord, val. 
35 Koordinatenwert der vorderen Aufkleberendposition 
5f Detektor zum Erfassen der vorderen Aufkleberend- 
position 
Fig- 3a 
zuLinse52f 
40 Fig. 4 

from controller 6 von Steuerungseinrichtung 6 
from liner im . . . . vom Iinearen Bildwandler 53f 
to coord . . . zu Koordinatenberechnungseinheit 55f 
541 A/D-Wandler 
45 542 Mehrwert-Bildspeicher 

543 Binarumwandlungseinheit 

544 Schwellenwertspeicher 
Fig. 5a 

stamp Briefmarke 
50 Fig. 6 

55f Koordinatenberechnungseinheit 

555 Schwellenwertspeicher 
554 Binarumwandlungseinheit 
551 Horizontalzahler 

55 552 Horizontalprojektionsmusterspeicher 
553 Speicher fur ungultigen Bereich 
56 Binarbildspeicher 

556 Vertikalzahler 

557 Vertikalprojektionsmusterspeicher 
60 558 Gultigkeitsbereichspeicher 

550 Schwellenwertspeicher 
559 Binarumwandlungseinheit 
from image processor 54f 
von Bildverarbeitungseinrichtung 54f 
65 Fig.7 

horizontal prpj. invalid range 
ungiiltiger Bereich der Horizontalprojektion 
vertical proj. valid range 
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GQltigkeitsbereich der Vertikalprojektion 
white pixel caunt 
Zfihlwert weiBer Bildeiemente 
vertical address 

vertikale Adresse 5 

horizontal proj. pattern 

Horizontalprojektionsmuster 

horizontal address 

horizontale Adresse 

vertical proj. pattern io 

Vertikalprojektionsmuster 

Kg. 9 

5r Detektor zum Erfassen der hinteren Aufkleberend- 
position 

bzw. der vorderen Fensterrahmenendposition 15 

6 Steuerungseinrichtung 

55r Koordinatenberechnungseinheit 
54r Bildverarbeitungseinrichtung 
54f Bildverarbeitungseinrichtung 

55f Koordinatenberechnungseinheit 20 

convey direction Transportrichtung 

label trailing end/ window frame leading end position . . . 

Koordinatenwert der hinteren Aufkleberendposition 

bzw. der vorderen Fensterrahmenendposition 

label leading end/window frame trailing end position ... 25 

Koordinatenwert der vorderen Aufkleberendposition 

bzw. der hinteren Fensterrahmenendposition 

binary image of postal matter 

binares Bild einer Postsache 

5f Detektor zum Erfassen der vorderen Aufkleberend- 30 
position bzw. der hinteren Fensterrahmenendposition 

7 Aufkleber/Fenster-Bildspeicher 

8 Zeichenerfassungseinheit 

9 Zeichenerkennungseinheit 

10 Sichtanzeige 35 
Fig. 10 

from controller 6 

von Steuerungseinrichtung 6 

54b Bildverarbeitungseinrichtung 

55b Koordinatenberechnungseinheit . 40 
54a Bildverarbeitungseinrichtung 
55a Koordinatenberechnungseinheit 
label trailing end pos ... . 

Koordinatenwert der hinteren Aufkleberendposition 
label leading end pos ... 45 
Koordinatenwert der vorderen Aufkleberendposition 
Fig. 11 

from controller6 

von Steuerungseinrichtung 6 

from linear image sensor 53a 50 
vom linearen Bildwandler 53a 

541 A/D-Wandler 

542 Graustuf enspeicher 

543 Binarumwandlungseinheit 

545 Binarbildspeicher 55 

544 Schwellenwertspeicher 

546 Einheit zum Berechnen einer linearen Gleichung 
548 Zuverlassigkeitsbestimmungseinheit 

548a Addierglied 

547 Abstandsberechnungseinheit 60 
to coordinate calc . . . 

zu Koordinatenberechnungseinheit 55a 
Fig. 1 3 Stand der Technik 
91 Bildeingabeeinheit 

93 Papieroberflachenspannungspegeldetektpr 65 

94 Aufkleber/Fenster-Spannungspegeldetektor 
92Aufkleber/Fenster-D tektor 

95 Pegeldifferenzdetektor 



96 Aufkleber/Fenster- Auswahleinrichtung 

97 Adressenpositionsdetektor 
Fig. 14 Stand der Technik 
level of label 

Pegel des Aufklebers 
threshold for binariz. 

Schwellenwert fur Binarumwandlung des Aufkleberab- 
schnitts und des Papieroberflachenabschnitts 
dark level 
Dunkelpegel. 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung zum Erfassen einer Aufkleber/Fen- 
ster-Position, mit: 

einer Transporteinrichtung (1) zum Transportieren 
eines mit einem Aufkleber bzw. einem Fenster ver- 
sehenen Gegenstandes; 

einer lichtemittierenden Einrichtung (51a, 51 b, 5 If, 
51 r) zum Beleuchten des durch die Transportein- 
richtung transportierten Gegenstandes; 
einer optischen Einrichtung (52, 52f, 52r) zum Er- 
zeugen eines Bildes des durch die hchtemittierende 
Einrichtung beleuchteten Gegenstandes; 
einer photoelektrischen Wandlereinrichtung (53a, 
53b, 53f, 53r) zum photoelektrischen Umwandeln 
des auf die optischen Einrichtungen auftreffenden 
Bildlichts in ein Bildsignal; 

einer Bildverarbeitungseinrichtung (54a, 54b, 54f, 
54r) zum Umwandeln des von der photoelektri- 
schen Wandlereinrichtung erhaltenen Bildsignals in 
ein monochromes binares Bildsignal; und 
einer Einrichtung (55a, 55b, 55f, 55r) zum Berech- 
nen der Aufkleber/Fenster-Position zum Berech- 
nen der einem Aufkleber/Fenster-Randabschnitt 
entsprechenden Aufkleber/Fenster-Position des 
Gegenstandes auf der Basis des binaren Bildsignals 
von der Bildverarbeitungseinrichtung. 
, 2. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die. optische 
Einrichtung eine Linse aufweist, die derart ange- 
ordnet ist, daB ihre optische Achse senkrecht zu 
einer Oberflache des Gegenstandes ausgerichtet 
ist, und die Hchtemittierende Einrichtung derart an- 
geordnet ist, daB eine gerichtet reflektierte Kom- 
ponente des Beleuchtungslichtes von der lichtemit- 
tierenden Einrichtung auf die Linse auf trifft, wenn 
der Aufkleber/Fenster-Randabschnitt auf der opti- 
schen Achse der Linse angeordnet ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, wobei die 
Bildverarbeitungseinrichtung aufweist: einen A/D- 
Wandier (541) zum Umwandeln des von der photo- 
elektrischen Wandlereinrichtung erhaltenen analo- 
gen Bildsignals in ein digitales quantisiertes Bildsi- 
gnal, eihen Mehrwert-Bildspeicher (542) zum Spei- 
chern des quantisierten Bildsignals vom A/D- 
Wandler, einen Schwellenwertspeicher (544) zum 
Vorspeichern eines vorgegebenen Schwellenwer- 
tes, und eine Binarumwandlungseinrichtung zum 
Umwandeln des im Mehrwert-Bildspeicher gespei- 
cherten quantisierten Bildsignals unter Verwen- 
dung des vorgegebenen Schwellenwertes in ein bi- 
nares Signal und zum Ausgeben des binaren Bildsi- 
gnals. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, wobei die Bildver- 
arbeitungseinrichtung aufweist: einen Binarbild- 
speicher (545) zum Speichern des binaren Bildes 
von der Binarumwandlungseinrichtung, eine Ein- 
richtung (546) zum Berechnen einer linearen Glei- 
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chung, um bezQglich dem im Binarbildspeicher ge- 
speicherten binaren Bildsignal eine lineare Glei- 
chung zu berechnen, eine Abstandsberechnungs- 
einrichtung (547) zum Berechnen von Abstanden 
zwisch n alien weiflen Bildeleraenten und der 5 
durch die Einrichtung zum Berechnen einer linea- 
ren Gleichung berechneten linearen Gleichung, ei- 
ne Addiereinrichtung (548a) zum Berechnen einer 
Summe der durch die Abstandsberechnungsein- 
nchtung berechneten Abstande und eine Zuverlas- i 0 
sigkeitsbestimmungseinrichtung (548) zum Andern 
des vorgegebenen SchweUenwertes, wenri die 
Summe von der Addiereinrichtung einen vorgege- 
benen Wert Qberschreitet 

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, 15 
wobei die Einrichtung zum Berechnen der Aufkle- 
ber/Fenster-Position aufweist: einen Binarbildspei- 
cher (56) zum Speichern des binaren Bildsignals 
von der Bildverarbeitungseinrichtung, einen Hon- 
zontalzahler (551) zum Zahlen weiBer oder 2 o 
schwarzer Bildelemente einer senkrecht zur Trans- 
portrichtung des Gegenstandes ausgerichteten ho- 
nzontalen Linie auf der Basis des im Binarbildspei- 
cher gespeicherten binaren Bildsignals, einen Hori- 
zontalprojektionsmusterspeicher (552) zum Spei- 25 
chern ernes Zahlergebnisses vom Horizontalzahler 
in Einheiten von Linien, und eine Einrichtung (554) 
zum Berechnen einer vertikalen Adresse zum Um- 
wandeln der Musterdaten vom Horizontalprojek- 
tionsmusterspeicher unter Verwendung des vorge- 30 
gebenen Schwellenwertes in Binardaten, um die 
vertikale Adresse einer vorderen Aufkleber/Fen- 
ster-Endposition zu berechnen. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, f erner mit einem 
fcpeicner (553) fur einen ungultigen Bereich, um ei- 35 
nen ungultigen Bereich voreinzustelien, der einen 
vorderen Endabschnitts des Gegenstandes ein- 
schlieBt, wobei der Horizontalprojektionsmuster- 
speicher ein Zahlergebnis des Horizontalzahlers 
mit Ausnahme von horizontalen Linien speichert 40 
die im im Speicher far den ungultigen Bereich ein- 
gesteUten ungultigen Bereich enthaiten sind 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, wobei die 
Einrichtung zum Berechnen der Aufkleber/Fen- 
ster-Position aufweist: einen Vertikalzahler (556) 45 
zum Zahlen weiBer oder schwarzer Bildelemente 
einer parallel zur Transportrichtung des Gegen- 
standes verlaufenden vertikalen Linie auf der Basis 
des im Binarbildspeicher gespeicherten binaren 
Bildsignals, einen Vertikalprojektionsmusterspei- 50 
cher (557) zum Speichern eines Zahlergebnisses des 
Vertikalzahlers in Einheiten von Linien und eine 
Einrichtung (554) zum Berechnen einer horizonta- 
len Adresse zum Umwandeln der Musterdaten vom 
Vertikalprojektionsmusterspeicher unter Verwen- 55 
dung des vorgegebenen Schwellenwertes in Binar- 
daten, um die horizoritaie Adresse einer vorderen 
Aufkleber/Fenster-Endposition zu berechnen. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, f erner mit einem 
Gultigkeitsbereichspeicher (558) zum Einstellen ei- 6 o 
nes Gultigkeitsbereichs zur Positionserfassung auf 
der Basis der durch die Einrichtung zum Berechnen 
erner vertikalen Adresse berechneten vertikalen 
Adresse einer vorderen Aufkleber/Fenster-Endpo- 
sition, wobei der Vertikalprojektionsmusterspei- 6 5 
cher ein Zahlergebnis des Vertikalzahlers spei- 
chert, das nur einer vertikalen Linie entspricht, die 
im im Gultigkeitsbereichspeicher eingestellten 
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Gultigkeitsbereich enthaiten ist 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8 
wobei die lichtemittierende Einrichtung aufweist 
mehrere Uchtemittierende Abschnitte zum Emittie- 
ren von Lichtkomponenten mit spezifischen, von- 
emander verschi denen WeUenlangenbereichen, 
wobei die photo lektrische Wandlereinrichtung 
mehrere Photosensoreinheiten aufweist, die nur 
bezQglich den von den lichtemittierenden Ab- 
schnitten erhaltenen Lichtkomponenten mit den 
verschiedenen spezifischen WeUenlangenberei- 
chen empfindlich sind. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, ferner mit einem 
halbdurchlassigen Spiegel (57), der die von den 
mehreren lichtemittierenden Abschnitten erhalte- 
nen Lichtkomponenten mit den spezifischen Wei- 
lenlangenbereichen, nachdem diese durch den Ge- 
genstand reflektiert wurden und die optische Ein- 
richtung durchlaufen haben, reflektiert und durch- 
IaBt, und einem Paar optische Filter (58a, 58b), um 
nur die Lichtkomponenten mit den spezifischen 
vonemander verschiedenen WeUenlangenberei- 
chen auszufiltern, die vom halbdurchlassigen Spie- 
gel reflektiert bzw. durchgelassen werden und wo- 
bei die photoelektrische Umwandlungseinrichtung 
fco Jt*L P h °t° ele ktrische Umwandlungselemente 
(53a, 53b) aufweist, die nur bezQglich den Licht- 
komponenten mit den spezifischen WeUenlangen- 
bereichen empfindUch sind, die die optische FUter 
durchlaufen haben, um photoelektrisch umgewan- 
delte Bildsignale auszugeben, die die vordere bzw. 

die hmtere Aufkleber/Fenster-Endposition darstel- 
len. 

1 1. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10 
wobei die Uchtemittierende Einrichtung ein Paar 
Uchtemittierende Elemente (51f, Sir) aufweist, die 
so angeordnet sind, daB ihre optischen Achsen im 
wesenthchen senkrecht zum transportierten Ge- 
genstand ausgerichtet sind, die optische Einrich- 
tung ein Paar Linsen (52f, 52r) zum Fokussieren von 
an der vorderen und an der hinteren Endposition 
ernes Randabschnitts des Aufklebers/Fensters des 
Gegenstandes gerichtet reflektierten Komponen- 
ten des von den Uchtemittierenden Elementen 
emittierten Lichts aufweist, die photoelektrische 
Umwandlungseinrichtung ein Paar Photosenso- 
reinheiten zum photoelektrischen Umwandeln der 
vom vorderen und vom hinteren Ende gerichtet 
reflektierten und durch die Linsen fokussierten 
Komponenten aufweist, die BUdverarbeitungsein- 
nchtung ein Paar BUdprozessoren (54f, 54r) zum 
Umwandeln der BUdsignale von den Photosenso- 
reinheiten unter Verwendung des vorgegebenen 
SchweUenwertes in binare BUdsignale aufweist und 
die Einrichtung zum Berechnen der Aufkleber/ 
Fenster-Position ein Paar Koordinatenberech- 
nungsemheiten (55f,55r) zum Berechnen von Koor- 
dinaten der vorderen und der hinteren Aufkleber/ 
Fenster-Endposition auf der Basis der binaren Bild- 
signale von den BUdprozessoren aufweist 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11 
wobei das von der lichtemittierenden Einrichtung 
emittierte Licht auf den Gegenstand fokussiertes 
konvergentes Licht ist 

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 12 
wobei die photoelektrische Umwandlungseinrich- 
tung einen linearen BUdsensor oder eine BUdauf- 
nahmerdhre aufweist 
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14. Verfahren zum Erfassen einer Aufkleber/Fen- 
ster-Position mit den Schritten: 
Transportieren ernes mit einem Aufkleber bzw. 
Fenster yersehenen Gegenstandes; 

Beleuchten des transportierten Gegenstandes 5 
durch ein lichtemittierendes Element; 
Erzeugen eines Bildes des beleuchteten Gegen- 
standes durch eine Linse; 

photoelektrisches Umwandein des auf die Linse 
auftreffendenBildlichtesineinBildsignai; 10 
Umwandein des erhaltenen Bildsignals durch Bi- 
narumwandlung unter Verwendung eines vorgege- 
benen Schwellenwertes in ein monochromes bina- 
resBildsignal;und 

Berechnen einer Aufkleber/Fenster- Position des 15 
Gegenstandes auf der Basis des binaren Bildsignals, 
das einem Aufkleber/Fenster-Randabschnitt ent- 
spricht 

15. Verfahren nach Anspruch 14, wobei die Linse so 
angeordnet ist, daB ihre optische Achse senkrecht 20 
zu einer Flache des Gegenstandes ausgerichtet ist, 
und das lichtemittierende Element so ausgerichtet 
ist, daB eine gerichtet reflektierte Komponente des 
Beleuchtungslichts vom lichtemittierenden Ele- 
ment auf die Linse auftrifft, wenn der Aufkleber/ 25 
Fenster-Randabschnitt auf der optischen Achse der 
Linse angeordnet ist 
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